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Der SFB-Transregio (TRR) 277 ,Additive Manufacturing in Construction® erforscht
additive Fertigungstechnologien zur Anwendung im Bauwesen. Am match erfolgt
hierzu die Entwicklung neuer Bahnplanungsalgorithmen, welche zeitabh&ngige
Materialeigenschaften beriicksichtigen. Die resultierenden Steuerungsdaten
werden am DBFL der TUBS zur additiven Fertigung von Spritzbetonbauteilen
angewandt

Ziel der ausgeschriebenen Arbeit ist die
Implementierung von Ansatzen zur

Redundanzaufldsung in eine
bestehende Anlagensimulations-
umgebung.

Dazu sollen zunéchst

Losungsmoglichkeiten recherchiert und
verglichen  werden.  Anschlie3end
erfolgt die Umsetzung mittels C# oder
Python innerhalb von
Rhino/Grasshopper.

Anlagensimulationsumgebung Rhino/Grasshopper

Selbststandiges Arbeiten Ab sofort
Sehr gute Deutsch- und Englischkenntnisse
Kenntnisse in Python oder C#



